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2. Basainc Dagiliminin Olcama

Basinc dagiliminin olculmesi amaciyla deney duzeneginde kul-~
lanilan yatagin yazeyinde, cevresel & ve gksenel 5 sira olmak
azere toplam 30 delik vardir. Yatak yuzeyinde cesitli noktalara
gelen basinglari bu delikler sayesinde sondaj horuswe  bulunan
kadranli manometre ile olcualmektedir.

Dokme demirden yapilan yatagi, agirlik kanca takiminl ve en
kocak caply muyluyu (en boytk radyal boslugu veren yatak mili)
motar miline yerlestiriniz.

Kontrol vanasini kullanarak yataga yag ikmali yapip basinc:
0,3 bara ayarlasimz. Bu basincin degismemesine, degisirse tekrar
ayvarlanmasina dikkat ediniz.

Yagin yataktan akmasini sagladiktan sonra isletme motorunu
calistirap mil hizini 300 d/dak ayarlayiniz. Yatag: 50 kg lik hir
katle ile vokleyip, elektrikli deqme direnci olcocascnt kullanarak
muylu ve yatak arasinda hic bir yazey temasi olmamasini saglamak
icin kontrol ediniz. Eger temas varsa, temas ortadan kalkana ka-—
dar, yuks azaltinmiz ya da hizi artiriniz.

Basing Olger takimini kullanarak sistemli olarak yatak oze-
rindeki gcevresel ve eksensl basinclar: okuyunuz. Basing olcamle—
ri eksenel ve gevresel bir sira olmak Gzere toplam 10 delik
tzerinden nlacaktir. Boylece ayni yik altinda degisil devir sayi-—
larindaki basing dagilimlari icin okumalari slde ediniz. Aym de-
neyleri 30 ve 10 kg lik yakler altinda tekrarlayarak yokan ve hi-
zin basing dagilim: Gzerindeki etkisini belirleyiniz.

Basing Dagilimi Olcum Yakag: Yatagin acilmis haldeki goranoso
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1) Minimum film kalinligr bolgesinde (radyal yonde E sirasinda)

2) B sirasinda olmak ozere iki degisik yuk degeri igin vyapirlarak
asagrdaki cizelge doldurulacak ve eksenel basing diyagramlar:
(F-L., F-W) cizilecektir. Ayrica minimum Film bolgesinde yak
sabit tutularak hiz parametresine gtre eksenel basing dagilim
incelenerek P-n diyagraminda gosterilecek, diyagramlar irdele-
necektir.
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Deney Raporlari

Kabul edilebilir bir deney raporunun asagida belirtilen kisimlari kapsamasi gerekir:

1)

Kapak sayfasi (deney adi ile birlikte 6drencinin numara, ad/soyad, grup numarasini
icermeli)

Deneyde hangi buyukliklerin nasil élgildugundn belirtiimesi

Deneyde o6lgulen buyukluklerin (surtinme ve basing) gizelgeler halinde paylagimi
Kalibrasyon egrisi, Stribeck egrileri ve radyal/eksenel basing dagilimlarinin uygun eksen
takimi kullanilarak grafik haline getirilmesi

Sonuglarin yorumlanmasi/ tartisiimasi

Deney dizenegdinde var olan/olmayan 6lgim aletlerini kullanarak farkh bir kaymali yatak
deney dizeneginin tasarlanmasi ve sematik olarak gosterimi



KTU MAKINA MUHENDISLIGi BOLUMU
KAYMALI YATAKLAR DENEYi

e Grubu  (DT: e ) (STT: eeveerrennens )
Ogrenci No
Imza

1- Siirtiinme verileri ve kalibrasyon egrisi (y=ax) goz Oniine alinarak gerekli hesaplamalar yapilacak (Fg, Fs,
Ms, p) ve Stribeck Egrileri (u-n ve Ms-n) olusturulacaktir (n=sabit; W=sabit).

Yiik, Devir sayisi, n (dev/dak)

W (N)

2- Basing verileri kullanilarak eksenel [P(bar) — Yatak genisligi(mm)] ve radyal [P(bar) — Cevresel yon (O)]
basing dagilimi grafikleri olusturulacaktir.

.. N ... dev/dak
de\'/}('iak de\./}('iak de\./)(.lak de\'/}('lak N - N
1 1.
2 2.
3 3.
4 4.
5 5.
... stirasindaki basing degerleri ...sirast  ...sirast ...sirasl ... sirasi
.. N 300 dev/dak
dex;}('iak de\;}dak dex;}élak de\;)&ak - N N - N
A A
B B
C C
D D
E E
F F

.... stradaki ol¢iim .... stradaki olgiim
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